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UYGULAMALARI
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On kosul Dersler

Dersin Dili

Turkge

Dersin Turi

Dersin Koordinatoru

Dersi Veren

Dersin Yardimcilari

Dersin Amaci

Ogrencilere otomasyon sistemlerinin gesitli uygulama alanlarini ve bu sistemlerin gercek
diinya problemlerini ¢g6zme konusundaki roliini 6gretmektir. Ders, otomasyon
sistemlerinin endustriyel sureclerde, tretim hatlarinda, kontrol sistemlerinde ve diger
uygulama alanlarinda nasil kullanildigini ve bu sistemlerin etkinligini artirmak igin
kullanilan yontemleri detaylandirir. Ogrenciler, otomasyon teknolojilerinin tasarimi,
kurulumu, yénetimi ve bakimini é6grenir, ayrica bu sistemlerin performansini
degerlendirme ve optimizasyonunu gergeklestirme becerileri kazanirlar. Ayrica, dersin
amaci, d6grencileri otomasyon sistemlerinin pratik uygulamalariyla tanistirarak, bu
sistemlerin verimliligi artirma, maliyetleri distirme ve strecleri iyilestirme konularindaki
potansiyelini anlamalarini saglamaktir.

Dersin Ogrenme
Ciktilari

1. Temel klasik kumanda sistemleri tanir ve basit kumanda sistemlerini tasarlar.

2. Uzaktan ve otomatik kontrol sistemlerini tanir. PLC?yi taniyacak, kullanim amacini
ve alanlarini bilecek, sisteme uygun PLC sec¢imini yapabilir. Devre baglantilarini dgrenir.
3. PLC'lerin yapisini, ¢calisma sekli ve programlama mantini kavrar. Merdiven
diyagrami ile programlama tekniginin kullanarak uygulama gelistirir. PLC programlama
dillerini ayirt eder ve komutlari tanir.

4. Klasik kumanda tasarimlarini PLC programina ¢evirmeyi 6grenir.

PLC’lerde zamanlayici kullanimini kavrar ve uygular.

PLC lerde sayici kullanimini kavrar ve uygular.

PLC lerde karsilastirma iglevini kavrar ve uygular.

5
6.
7.
8. PLC Ailesini ve genisleme modaullerini tanir.
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Dersin Igerigi

Dersin konusu; Otomasyon Sistemleri ile ilgili Endiistriyel Devrelerin Uygulanmasi,
Bu kapsamda igerigi; Kontrol prensiplerinin 6grenilmesi, klasik kontrol ve kumanda
sistemleri, programlanabilen mantik denetleyicilerin (PLC) yapisi, ¢calisma prensibi,
programlama yontemleri, endistriyel uygulamalar, PLC ailesi, genisleme modulleri ve
secimi, kumanda ve otomasyon devreleri ile endustriyel uygulamalar.

Genel Yeterlilikler

Ogrencilere otomasyon sistemlerinin ¢esitli uygulama alanlarindaki kullanimi, yénetimi
ve optimizasyonu hakkinda kapsamli bilgi ve beceriler kazandirmayi hedefler.
Ogrenciler, otomasyon teknolojilerinin endustriyel siireclerde, iiretim hatlarinda ve
kontrol sistemlerinde nasil uygulandigini 6grenirler ve bu sistemlerin tasarimi, kurulumu,
bakimi ve performans analizi konularinda yetkinlik kazanirlar. Ayrica, 6grenciler,
otomasyon sistemlerinin verimliligini artirma, maliyetleri distirme ve sirecleri iyilestirme
stratejilerini uygulama becerisi gelistirirler. Bu ders, 6grencilere gercek diinya
problemlerini c6zme yetenegdi kazandirarak, otomasyon sistemlerinin potansiyelinden en
iyi sekilde yararlanmalarini saglar ve endustri standartlarina uygun ¢cézamler tretme
becerisi kazandirir.

Kaynaklar

Otomasyon Sistemleri ve Uygulamalari, Endistriyel Otomasyon: Temel ilkeler ve
Uygulamalar.

Degerlendirme Sistemi

Ders ile ilgili degerlendirme sistemi donem basinda ders izlence formunda belirtilecektir.

Konular Haftalar

1 Kontrol prensiplerinin 6grenilmesi. Temel klasik kumanda sistemleri ile programlanabilen
dijital mantik kontrol sistemlerinin karsilastiriimasi.

2 Temel klasik kumanda elemanlarinin taninmasi ve basit klasik kumanda devrelerinin
kurulmasi

3 PLC" lerin yapisl, ¢alisma ilkesi, programlama yéntemleri, giris / ¢ikis / genisleme
birimleri, devreye baglantilarinin 6grenilmesi

4 Temel logic komutlari, sayi sistemleri, klasik kumanda sistemlerinin hatirlatiimasi ve
eksikliklerinin giderilmesi.

5 PLC programlama yéntemleri; merdiven diyagrami, komut listesi, fonksiyon semasin
pekistirmesi. PLC programlari arasinda donustmlerin gerceklestiriimesi, temel
programlama esaslari

6 Klasik (role / kontaktdr) kumanda sistemlerinin, PLC programlarina dénusturilmesi

7 Programlama yontemleri ile ilgili 6rnek sorularin ¢ézilmesi

8 Programlama; zamanlayicilar ve 6rnek ¢ézimler

9 Zamanlayicllar ile ilgili 6rnek problemlerin ¢6zimu
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10 Programlama; sayicilar ve drnek ¢ézimler

11 Sayicilar ile ilgili 6rnek problemlerin ¢ozimi

12 Programlama,; karsilastirma komutlari ve drnek ¢ozimler
13 Karsilastiricilar ile ilgili 6rnek problemlerin ¢ozim

14 PLC ve genisleme birimleri- se¢im teknikleri

Etkinlik Ad Sayisi x Suresi (Saat) = Toplam Is Yuki

Ders Siresi (hafta 14x3 =42

saylisI* haftalik toplam

ders saati)

Sinif Digi Ders Galisma | gy =0
Suresi (On Calisma,
Pekistirme)

Odev 1x20=20

Proje (Hazirhk ve varsa | gx 0 =0
sunum suresi dahil)

Sunum (Hazirlik stiresi | gy g =0

dahil)

Arasinav 1x1=1
Arasinav Hazirlik 1x10=10
Final 1x1=1
Final Hazirlik 1x10=10

PROGRAM OGRENME CIKTILARI ILE

NDEDC ACDENIM CIKTIL ADLIilLiICQKiCI TARI NCQL
PCO1 | PCO2 | PCO3 | PCO4 | PCO5 | PCO6 | PCO7 | PCO8 | PCO9 | PC10 | PC1l1l | PC12
0co1 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 4
0Co02 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 4
0co3 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 4
0co4 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 4
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PCO3 | PCO4 | PCO5 | PCO6 | PCO7 | PCO8 | PCO9 | PC10
0OCO05 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 4
0OCo6 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 4
oco7 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 4
0Ocos 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 4
PC13 | PC14 | PC15
Oco1 3 0 0
OCo2 3 0 0
6Cco3 3 0 0
OCo4 3 0 0
OCo5 3 0 0
OCco6 3 0 0
Oco7 3 0 0
OCcos 3 0 0
OC: Ogrenme Ciktilari PC: Program Ciktilari
Katki Duzeyi 1 Cok Dusuk 2 Dusuk 3 Orta 4 Yiuksek 5 Cok Yuksek
Program Cktlar ve Igili Dersin likisi
OTOMASYON SSTEMLER UYGULAMALARI
PCO1 | PCO2 | PCO3 | PCO4 | PCO5 | PCO6 | PCO7 | PCO8 | PCO9 | PC10 | PC11 | PC12 | PC13
4.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 4.0 3.0
PC14 | PC15
0.0 0.0




